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安全須知 【請務必遵守】

本手冊是軟體用戶手冊的基本版本，後續版本可能包含對規範和操作的更改，這些更改

可能是細微的更改或重大更改，也可能是新增的本手冊中不包括的全新章節和模組。

為了改進產品的可靠性、設計和功能，本手冊中的資訊如有更改，恕不另行通知，且本

手冊中的資訊並不代表制造商所作的承諾。在產品或文檔的使用過程中，發生的直接、間接、

特殊、意外或從屬損壞（即使已告知可能造成這種損壞），製造商將不承擔任何責任。

安全須知

為防止對人的傷害和對財產的損害，對務必遵守的事項做以下聲明。

對錯誤使用本產品而可能帶來的傷害和損壞的程度加以區分和說明

危險 該標記表示【極可能導致死亡或重傷】的相關內容

注意 該標記表示【極可能傷害或財產損害】的相關內容

對應遵守的事項用以下的圖形標記進行說明

該圖形標記表示不可實施的內容

該圖形標記表示必須實施的內容

對於不符合“注意”或“危險”的內容，但也是用戶必須嚴格遵守的事項，在相關地方

加以記載。
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危險

 不要在有水的地方，存在腐蝕性、易燃性氣體的環境內和靠近可燃性物質的地方使用。

 不要在控制器周圍放置可燃物。

 靠近機器人前，請將機器人處於下使能狀態，或將控制器處在急停停止狀態。緊急情況下，若不能

及時制動機器人，則可能引發人身傷害或設備損壞事故。

 在機器人運動範圍內示教時，請遵守以下事項： 不要進入機器人動作範圍內；

 遵守操作步驟以及各手冊要求；

 考慮機器人突然向自己所處方位運動時的應變方案； 確保設置躲避場所，以防萬一；

 不慎進入機器人動作範圍內或與機器人發生碰撞，都有可能引發人身傷害事故。另外，發

生異常時，請立即按下急停鍵。

注意

進行機器人示教作業前要檢查以下事項，有異常則應及時修理或採取其他必要措施。

 檢查各線路是否正常接線無誤且在機器人運動過程中不會纏繞/拉拽等；

 機器人移動時動作有無異常/是否有抖動、異響等現象；

 外部電線遮蓋物及外包裝有無破損。

 不得頻繁開關控制器的電源。

 不得自行進行改造、分解或修理等操作。
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簡介

本章節介紹了 PowerNexOS 軟體簡介和 PowerNex 軟體的安裝以及軟體運行環境要求。

建議首次使用本產品的用戶先閱讀前面的“安全須知”章節。

1.1 PowerNexOS 軟體簡介

機器人系統主要由人機交互軟體 PowerNexOS、控制器、機器人本體等部分組成。

PowerNex-OS是人機交互軟體之一，相較於示教器，此軟體在編程、調試上更具優勢，而示

教器的優勢在於操作、示教等，兩者根據場合的不同結合使用。

PowerNex控制器

PowerNexOS 軟體

PowerNex 本體



簡介

為應用而生

8

PowerNex 軟體手冊

1.2 PowerNexOS 安裝和運行

1.2.1 硬體安裝

ProEaysOS軟體用於 MRC-60、MRC-100控制器，軟體對控制器和機器人進行設置和調試。

您需要準備一臺 Windows7及以上操作的系統個人電腦，並且可以使用以太網與控制器

進行連接。

1.2.2 軟體安裝

【注意】：安裝/運行軟體時建議關閉防火牆，避免出現安裝/操作失敗。

 運行 PowerNexOS.exe安裝檔，選擇安裝時要使用的語言並點擊“確定”。

 同意安裝許可協議並點擊“下一步”。
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 選 擇 PowerNexOS 軟 體 的 安 裝 路 徑 並 點 擊 “ 下 一 步 ” 。

 選擇是否需要“創建桌面快捷方式”並點擊“下一步”，進入“安裝”頁面。
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 點擊“安裝”按鈕，進入“正在安裝”頁面。
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【注意】：安裝該軟體需要花費比較長的時間，請耐心等待安裝完成。

 點擊“完成”，運行 PowerNexOS。
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第 1 章 軟體介面

1.1 首頁

打開 PowerNexOS 軟體首先出現軟體的首頁，我們可以在左上角選擇首頁、機器人、工

藝包等功能進行調試。在工程介面中可以在功能欄選擇新建方案按鈕進行創建專案方案，或

者打開方案-以選擇路徑方式打開程式，進行專案調試。在工藝包介面中可以對傳送帶追蹤、

視覺標定等功能進行調試。用戶許可權登錄、主題切換、設置在介面的左下角。可以進行許

可權登錄、介面主題切換、功能設置。聯機按鈕在首頁介面中的右 上角側，可連接控制器

並對機器人進行現場調試，或者連接虛擬機器人進行離線調試。連接按鈕旁的伺服按鈕、功

率按鈕、錯誤按鈕、重啟按鈕、急停按鈕可用於控制機器人電機狀態以及清除系統性錯誤。
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1.2 軟體框架介紹

軟體介面中主要由 7大框架組成，分別為：

導航欄：位於軟體左側，用於切換軟體不同板塊如。首頁、機器人、許可權切換等模組。

菜單欄：位於介面的最頂部，用於切換軟體的主要功能板塊。

功能欄：位於菜單欄的左下方，用於顯示所屬菜單下的功能按鈕。

狀態欄：位於菜單欄的右下方，用於查看的狀態/訪問的工具。

專案區：位於導航欄右側，用於管理軟體打開的工程方案。

程式區：位於軟體介面中部，用於編寫程式檔。

輔助區：位於軟體右側，用於對讀取/調試機器人的當前位置狀態或信號監控。
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1.2.1“導航欄”（Navigation Bar）

導航欄位於軟體左側，用於切換軟體不同板塊如：首頁、機器人、工藝包、主題切換、

許可權切換等模組。該導航欄可以幫助用戶快速導航和訪問各個模組的編輯和調試工具，提

高效率和便利性。

1.2.2“菜單欄”（Title Bar）、 “功能欄”（Menu Bar）

菜單欄位於介面的最頂部，用於切換軟體的主要功能板塊，例如“專案”、“設置”、

“調試”、“幫助”等。而功能欄則是在菜單欄的左下方，選擇標題欄後顯示的細分功能選

項，用於執行具體的操作或訪問特定的功能模組。



軟體介面

15

PowerNex 軟體手冊

為應用而生

1.2.3“狀態欄”（Status bar）。

狀態欄位於菜單欄的右下方 ，切換菜單欄頁面時不會改變該區域的內容，在此區域放

置著需要時刻查看的狀態/訪問的工具，例如：機器人的連接、電機的上電狀態、高低功率

狀態、報警狀態以及重啟控制器、拖拽功能和急停等內容。

1.2.4“專案區”（Project area）

專案區位於導航欄右側，用於管理軟體打開的工程方案。工程中可以存儲多個方案，選

中方案後滑鼠右鍵可設置為活動專案。方案中包括了程式檔以及點位檔，一個方案中可以存

儲多個程式檔以及點位檔，但需要注意的是，程式檔 Main作為主程序必須存在。
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1.2.5“程式區”（Program area）

雙擊打開 Main 檔將檔內容顯示於程式區，並在程式區對程式檔內容進行編寫。

1.2.6“輔助區”（Auxiliary area）

輔助窗口位於軟體右側，用於對機器人的寸動功能、I/O狀態監控、程式變數監控、寄

存器狀態、電機狀態、通訊狀態進行監控以及調試。對右下角側軟體輸出日誌、資訊、警告、

錯誤、查找結果進行監控，高效輔助用戶查看提示資訊，便於尋找查詢結果。
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1.2.3 運行環境

 硬體要求

 綠色版軟體要求

軟體項 要求

操作系統 Windows 7及以上

Net Framework .Net Framework 4.5及以上版本

VC++ Runtime Microsoft Visual C++ 2008 Redistributable SP1 (x86)

Microsoft Visual C++ 2010 Redistributable (x86)

Microsoft Visual C++ 2012 Redistributable (x86)

其他 Microsoft Excel Application

軟體項 要求

硬體項 最低 推薦

CPU i3及同等性能 CPU i5及同等性能 CPU及以上

記憶體 4GB 8GB及以上

硬碟容量 60GB（剩餘空間大於 5GB） 200GB及以上

顯示器解析度 1024 * 768 1920 * 1080

顯卡 支持 OpenGL2.0 支持 OpenGL2.0 及以上



軟體介面

18

PowerNex 軟體手冊

為應用而生

 安裝版軟體要求

軟體項 要求 軟體項

操作系統 Windows 7 及以上 操作系統

其他 Microsoft Excel Application 其他

1.2.4 運行許可權

用戶需要以管理員身份運行 PowerNexOS，非管理員許可權打開 PowerNexOS軟體則會導

致無法連接虛擬機器人，但不影響對控制器的連接和調試。
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第 2 章 導航欄操作應用

2.1 主頁

2.2 機器人

點擊左上角導航欄中的“機器人”按鈕時，切換至調試介面，實現不同介面切換。

2.3 工藝包

點擊左上角導航欄中的“工藝包”按鈕時，切換至工藝包設置介面，實現不同介面切換。
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2.4 主題切換

點擊左下角導航欄中的“主題切換”按鈕時，實現黑白主題切換。

建議：主題切換完成後重新啟動軟體。

2.5用戶許可權

PowerNexOS 具有三種登錄許可權，包括程式員、管理員和廠家。每個許可權有不同的

操作許可權，許可權到校排序依次為： 廠家 > 管理員 > 程式員

操作方法：

在左下角的“許可權”按鈕 ，點擊後在彈出的彈窗中選擇所要切換的許

可權身份，輸入密碼後點擊登錄即可切換為對應的用戶許可權。
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第 3 章 菜單欄、功能欄操作應用

3.1 專案介面

專案介面中包含了與工程方案相關的功能按鈕，例如：新建方案、打開方案、另存為、

保存、剪切、複製、粘貼、撤銷、重做、查找等功能。

3.1.1 新建方案

功能欄中的第一個按鈕“新建方案”，點擊後軟體彈出窗口。用戶可在此處選擇方案存

儲於電腦中的檔路徑，以及自定義方案名稱，和專案名稱。點擊“確定”後，會在用戶指定

的路徑中生成工程方案檔，軟體中的專案區將更新建立的方案資訊。
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3.1.2 打開方案

功能欄中的第二個按鈕“打開方案”，點擊後軟體彈出窗口。用戶可在此處選擇存儲於

電腦中的方案程式打開。點擊“打開”後，軟體中的專案區將更新打開方案的資訊。

3.1.3 另存為

功能欄中的第三個按鈕“另存為”，點擊後軟體彈出窗口。用戶可在此處選擇將當前的

方案資訊另存至電腦中的新路徑以及方案名稱。點擊“確定”按鈕後，當前的方案資訊將被

保存且關閉，軟體會自動打開另存後的程式檔案提供用戶進行調試或修改。
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3.1.4 保存

功能欄中的第四個按鈕“保存”，點擊後軟體彈出窗口。提示用戶是否確定將工程方案

內的程式檔以及點位檔進行保存。若點擊彈窗中的“確定”，則進行保存操作。若點擊彈窗

中的“取消”，則取消這次保存操作。

3.1.5 剪切

功能欄中的第五個按鈕“剪切”，提供於用戶對程式進行修改。當用戶選中單行程式或

多行程序時點擊剪切，則會將選中的內容放置剪切板。當用戶點擊“粘貼”時，剪切板內容

輸入在用戶當前游標處。快捷鍵：Ctrl + X

3.1.6 複製

功能欄中的第六個按鈕“複製”，提供於用戶對程式進行修改。當用戶選中單行程式或

多行程序時點擊複製，則會將選中的內容鏡像至剪切板。當用戶點擊“粘貼”時，剪切板內

容輸入在用戶當前游標處。快捷鍵：Ctrl + C

3.1.7 粘貼

功能欄中的第七個按鈕“粘貼”，提供於用戶對程式進行修改。當用戶點擊粘貼時，會

將 windows 系統剪切板中的內容輸入至用戶當前游標處。快捷鍵：Ctrl + V

3.1.8 撤銷
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功能欄中的第八個按鈕“撤銷”，提供於用戶對程式進行修改。當用戶點擊撤銷時，會

將用戶在程式區的上一步操作撤回。快捷鍵：Ctrl + Z

3.1.9 重做

功能欄中的第九個按鈕“重做”，提供於用戶對程式進行修改。若用戶使用撤銷功能返

回了上一步，則可以使用重做恢復被撤銷的內容或操作。若無撤銷操作時，該功能無效。

3.1.10 查找

功能欄中的第十個按鈕“查找”，點擊後軟體彈出窗口。提供於用戶對程式區的內容進

行快速查找或替換。用戶可自行選擇查找範圍，分別為“當前檔”或“已打開檔”。也可自

行選擇識別文本的相識度，分別為“區分大小寫”和“全詞查找”。快捷鍵：Ctrl + F
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3.2 設置介面

設置介面中包含了各類調試功能項，例如：坐標系、安全參數、I/O、通訊等功能。

3.2.1 坐標系

功能欄中的第一個按鈕“坐標系”，可以在左側功能欄中選擇用戶坐標系、工具坐標系、

負載進行設置或更改。

當前介面的區域劃分為：功能欄、屬性區、對比區、設置區。

功能欄：位於介面左側，提供於用戶選擇所需功能。

屬性區：位於介面中部，提供於用戶選擇對應功能編號以及資訊羅列。

對比區：位於介面中部下方，用戶可區分當前設置的坐標系與上一數據的資訊比較。

設置區：位於介面右側，用戶可在該區域設置坐標系、負載資訊。

 用戶坐標系

功能區 屬性區

比較區

設置區
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機器人系統共有 65個用戶坐標系。其中用戶 0為機器人的大地坐標系，不可更改。用

戶坐標系 1 ~ 64用戶可自行設置與定義。

用戶坐標系的功能：在大地坐標系中，以機器人基座為原點以及出廠定義的 XY方向，

使用機器人絲杆末端與基座進行 XY 座標比較計算出大地座標的 XYZU 位置。那麼用戶座標

就是改變基座原點與 XY方向，用戶切換用戶座標後，當前座標的計算方式為絲杆末端位置

與用戶自行定義的 XY方向和原點進行比較。

用戶坐標系的示教方法：

第 1 步：選擇需要定義的用戶座標編號。

第 2 步：選擇定義的用戶座標方式。

BaseP XP YP：提供原點、X方向點、Y方向點資訊，三點生成用戶坐標系。

XP1 XP2 YP: 提供 X方向點 1、X方向點 2、Y方向點資訊三點生成坐標系。

第 3 步：默認選擇大地，其他選項暫時無效。

大地：以大地坐標系作為基準進行用戶座標示教。

第 4 步：根據定義用戶座標的方式定義原點或 X方向點 1，點擊示教後出現寸動介面。

第 5 步：根據定義用戶座標的方式定義 X方向點 1 或 X方向點 2。
第 6 步：根據定義用戶座標的方式定義 Y方向點 1，點擊示教後出現寸動介面。

第 7 步：選擇當前坐標系有無傾斜，則為定義的用戶座標是否為平面。

第 8 步：點擊“確定”完成用戶座標示教。

第 9 步：點擊藍色“應用”按鈕將用戶座標資訊寫入。

注意：使用用戶坐標系移動時，XYZU的基準位置可能被改變！請注意運動軌跡規劃。

 工具坐標系

機器人系統共有 65個工具坐標系。其中工具 0為機器人的大地坐標系，不可更改。工

具坐標系 1 ~ 64用戶可自行設置與定義。

用戶坐標系的功能：在大地坐標系中，執行具中心為絲杆末端位置。以絲杆末端與基準
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位置進行比較，得出當前位置的 XYZU位置。

工具坐標系的示教方法：

第 1 步：選擇需要定義的工具座標編號。

第 2 步：選擇是否開啟外部工具座標功能。

第 3 步：使用工具對準固定標誌物後示教點 1，點擊“示教時出現寸動畫面”。

第 4 步：順時針或逆時針旋轉約120°後用寸動功能使工具再次對準標誌物示教點2，
點擊“示教時出現寸動畫面”。

第 5 步：延上一次旋轉方向再次旋轉約 120°，再次對準標誌物後示教點 3，點擊“示

教時出現寸動畫面”。

第 6 步：完成工具座標示教，點擊“確定”

第 7 步：點擊藍色“應用”按鈕將工具座標資訊寫入。

 負載

機器人系統共有 65個負載選項。其中負載 0為空載狀態，不可更改。負載 1 ~ 64用

戶可自行設置與定義。

負載的功能：系統根據用戶輸入的負載資訊調整電機參數，根據不同的運動路徑即時調

整電機扭矩與加減速度比。若機器人裝載負載後未設置或啟用負載資訊則導致高速運動時產

生電機超載報警。
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負載的示教方法：

第 1 步：選擇需要定義的負載編號。

第 2 步：填入負載的品質，即重量。

第 3 步：填入負載的質心 X，該數據可通過 3D圖紙測量得出(質心和慣量選填)。

第 4 步：填入負載的質心 Y，該數據可通過 3D圖紙測量得出(質心和慣量選填)。

第 5 步：填入負載的質心 Z，該數據可通過 3D圖紙測量得出(質心和慣量選填)。

第 6 步：填入負載的慣量 XX，該數據可通過第 9步慣量校準得出(質心和慣量選填)。

第 7 步：填入負載的慣量 YY，該數據可通過第 9步慣量校準得出(質心和慣量選填)。

第 8 步：填入負載的慣量 ZZ，該數據可通過第 9步慣量校準得出(質心和慣量選填)。

第 9 步：點擊“計算”出現彈窗後選擇負載的相似模型並輸入負載的 XYZ邊長。

第 10 步：完成負載示教，點擊“確定”。

第 11 步：點擊藍色“應用”按鈕將負載資訊寫入。

3.2.2 安全參數

 Home點設置

在功能欄中選擇安全參數下的 Home點設置，用於用戶自行定義的待機位置，可定

義 Home點關節位置以及回 Home 的關節步驟。
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Home點的設置方法：

第 1 步：將機器人移動至所需要設定的 Home點位置，並點擊“讀取當前位置”系

統即保存當前位置為 Home點。

第 2 步：為各軸設置動作順序，由小到大運動，即步驟 1運動完成後才開始運動

步驟 2。

第 3 步：完成 Home點設置，點擊“應用”。

 拱形設置

拱形移動指令 JumP中需要定義拱形 Z方向數值，若未進行定義則啟用默認設置，

即為拱形設置 0。因此，根據不同的應用場景，用戶需要貼合實際使用情況去更改拱形

設置。

拱形設置的方法：
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第 1 步：選擇需要設定的拱形編號(0~7)。

第 2 步：在 Z-值(開始)輸入框中輸入轉移距離值(從當前位置開始運動多少 mm

後開始轉移)。

第 3 步：在 Z-值(結束)輸入框中輸入接近距離值(平滑過渡至目標點剩餘設置高

度時開始垂直下降)。

第 4 步：完成拱形設置，點擊“寫入”。

 工作空間

機器人系統共有 16個工作空間可提供於用戶使用。工作空間的主要功能為：在機

器人運動範圍內設定出部分空間區域，並設置空間區域的功能，可限制機器人對該區域

的移動或限制機器人禁止超出該空間區域。

工作空間的設置方法：
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第 1 步：選擇需要設定的工作空間編號(1~16)。

第 2 步：選擇當前工作空間是否啟用。

第 3 步：選擇當前工作空間的功能，分別為以下三種：

干涉區域：當機器人絲杆進入區域後輸出用戶指定的管腳信號。

工作空間：以機器人絲杆為中心，只允許在當前設定的範圍內活動。若

超出工作範圍則停止運動並產生報警。

禁 區：以機器人絲杆為中心，可以在任意範圍內活動，但若進入用

戶設定的禁區空間則停止運動並產生報警。

第 4 步：選擇示教的空間類型，分別為立方體和圓柱體。二者示教方法也有所區

別。立方體為兩對角點生成；圓柱體為一點圓心與半徑和高度生成。

第 5 步：設置禁止進入 DI管腳，若當前的空間區域設置為干涉區或工作空間，

當設置的 DI管腳存在信號時，禁止進入空間區域。橫杠時為不啟用。

第 6 步：設置輸出 DO管腳，當進入了當前設定的空間區域時，用戶指定的 DO管

腳輸出信號。若選擇為橫杠時則無信號輸出。

第 7 步：設置立方體的對角點 1 或 圓柱體的圓心。

第 8 步：設置立方體的對角點 2 或 圓柱體的半徑資訊。

第 9 步：完成立方體設定 或 圓柱的高度資訊。

第 10步：完成工作空間示教，點擊“完成”。
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 軸限制

機器人出廠時對每個成員軸都進行了軟限位設置，但如果實際應用中出廠的軟限位

仍存在較高的碰撞風險，用戶可自行在出廠的軟限位的範圍內進行二次限制。

開關：是否啟用該成員軸二次限制。

最小值：該成員軸可移動的最小角度。

最大值：該成員軸可移動的最大角度。

信號輸入 DI：當信號輸入時限制生效，若選項為-時為默認生效。

信號輸出 DO：當到達最小/最大值時輸出指定 DO管腳。

3.2.3 I/O

 系統 I/O

系統 IO用於顯示系統功能的狀態，非實際接線的功能針腳。用戶可在所需的系統

IO中配置實際接線的管腳(用戶 IO)，用於實現通過按鈕觸發系統功能。

系統 IO的設置方法：
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第 1 步：以系統 DI舉例，系統 DO同理。

第 2 步：選擇需要的系統 IO功能，示例為 SDI-12 報警清除。

第 3 步：在介面下方的 DI映射中選擇已實際接線的用戶 IO管腳示例:DI1。

第 4 步：點擊“寫入系統 DI”即可完成 IO 映射。則用戶 DI1的狀態等於 SDI-12

報警清除功能的狀態。

 用戶 I/O

用戶 IO用於電平信號交互，可用於通訊交互，或控制系統功能。用戶可根據實際

需求連接 IO管腳。當前用戶 IO的數量為 1024個 IO 通道，可通過實際接線的管腳共

有 32個 I/O通道，其餘通道為拓展或通訊使用。

用戶 IO的設置方法：
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第 1 步：以用戶 DO舉例，系統 DO同理。

第 2 步：選擇需要控制的用戶 DO編號，以 DO-1 做示例。

第 3 步：在介面下方的 DI映射中選擇已實際接線的用戶 IO管腳示例:DI1。

第 4 步：點擊 “DO-開/關”即可控制 DO狀態

注意：在連接實體機器人時，是無法強制輸出 DI 信號的。若 DO 管腳配置有系統

DO功能時，由系統對此 DO 進行控制，用戶無法自主輸出該 DO 管腳。

 模擬量 I/O

模擬量是指可由外部通訊交互的值，值的範圍於-10000 開始至 10000 結束。值的

類型一定為整形，非浮點數形式。當前模擬量的 I/O通道為 256個。

模擬量 I/O的使用聲明：
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1：左側為模擬量輸入，由外部輸入給機器人的模擬量。

2：右側為模擬量輸出，由用戶設定模擬量的值並通過通訊輸出給外部。

3：模擬量輸入的值只允許監控操作，不允許被模擬。

模擬量 AO的寫入方法：

第 1 步：選擇需要控制的模擬量 AO編號，以 AO-0做示例。

第 2 步：在介面下方的“Ao值”選項框中輸入需要輸出的值並點擊“寫入”。

注意：模擬量 I/O一般用於通訊，數據 s交互前請先建立通訊。

模擬量允許寫入的類型為整形 範圍：10000 ~ -10000

 編碼器

編碼器一般是指編碼器的脈衝回饋。當前系統共支持 8個編碼器通道。

編碼器的使用聲明：
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1：當前介面僅用於監控編碼器通道所回饋的值。

2：在默認狀態下編碼器回饋的值為即時狀態。

3：若編碼器回饋值非平衡化，則使用濾波器取均值，減少干擾影響。

濾波器的設置方法：

第 1 步：選擇需要設置的編碼器通道，以 ENC-0做示例。

第 2 步：在介面下方的“濾波值”選項框中輸入需要濾波值並點擊“寫入”。

注 意：濾波值的設置範圍為：0 ~ 1000 ms

濾波器的解釋：以濾波值 100ms舉例，每次疊加的編碼器值是 100ms內編碼器反

饋的均值。

 拓展 I/O

拓展 I/O的功能應用為配置用戶 I/O或模擬量 I/O的信號來源。信號來源分別有

EtherCAT、寄存器、MODBUS-TCP 主站、MODBUS-RTU 主站、EtherNet/IP 適配器、

EtherCAT 網關(單字節)、EtherCAT 網關(單字節)。

拓展 I/O的使用聲明：
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第 1 步：選擇需要使用的拓展 I/O編號(ENC-1 ~ ENC-16)。

第 2 步：選擇需要使用的通訊方式。(以下以硬接線的 IO板卡為示例)

第 3 步：在數量介面中輸入需要配置的 DIO數量以及 AIO 數量。

第 4 步：完成通訊配置，點擊“寫入”。

 Modbus寄存器

存儲和監控系統寄存器地址和用戶寄存器地址的值。系統寄存器的地址為 0 ~ 1023，

共 1024個地址，默認十六進制位為 0x0000 ~ 0x3FF。系統寄存器地址中存儲著不同

的系統功能，請謹慎使用。用戶寄存器的地址為 0 ~ 10239，共 10240個地址，默認

十六進制位為 0x0400 ~ 0x27FF。

Modbus寄存器的使用聲明：
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1.介面左側的內容為系統寄存器，介面右側的內容為用戶寄存器。

2.查找介面框，可輸入寄存器地址軟體自行跳轉至寄存器位置。

3.用戶可根據需要監控的數值類型自行切換。

4.介面下方顯示為當前選中的寄存器地址 Bit 位值。

Modbus寄存器地址寫入方法：

選中需要寫入的寄存器地址，並在介面右下角的寫入框輸入值並點擊“寫入”。
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3.2.4 通訊

 PC和控制器

監控或設置控制器的名稱與 IP以及網路調試助手應用介面。

PC&控制器使用聲明：

第 1 步：選擇需要更改的設備名稱。

第 2 步：介面左下角對選中的設備 IP進行更改，並點擊“寫入”。

網路調試助手使用聲明：
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1.上方為 TCP/IP 無協議通訊助手，用於打開虛擬伺服器或虛擬客戶端調試通訊程

序或測試外部通訊時模擬通訊程式與上位機/PLC進行通訊測試。

2.進行 TCP/IP 無協議通訊時，需要設定通訊協議(伺服器/客戶端)、本地 IP(電

腦本機 IP地址或控制器 IP地址)、本地端口與伺服器端口保持一致範圍：(0 ~

65535)

3.下方為 Modbus 通訊助手，僅支持 Modbus TCP協議。用於直接與控制器通訊並

讀寫指定地址。

4.使用 Modbus 通訊助手進行通訊時，需要設置伺服器 IP以及伺服器端口號，指

定通訊站號以及需要讀寫的寄存器地址。

具體使用操作示例請參考 7.2網路通訊示例 或 7.4 網路調試助手

 串口通訊
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即串行通信（Serial Communication），當前 PowerNexOS 系統支持串口無協議

通訊、Modbus-RTU 通訊。共有 16路通訊通道支持用戶使用。

串口通訊使用聲明：

第 1 步：選擇需要使用的通道編號(#1 ~ #16)。

第 2 步：介面下方對選中的編號進行設定。選擇接入的 COM口編號、通訊串列傳

輸速率、 檢驗位、數據位、結束位、以及通訊結束符和超時時間。

第 3 步：設定完成後點擊“寫入”。

第 4 步：打開串口以及串口通訊的樣例請參考附錄 7.1串口通訊示例

 網路通訊

即 TCP/IP 無協議通訊，當前 PowerNexOS 系統支持 TCP/IP Socket 協議、

Modbus-TCP 通訊。共有 16路通訊通道支持用戶使用。

網路通訊使用聲明：
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第 1 步：選擇需要使用的通道編號(#201~ #216)。

第 2 步：介面下方對選中的編號進行設定。設定當前編號的通訊 IP，為伺服器時

輸入控制器 IP，為客戶端時輸入服務端 IP。並設定通訊端口號，範圍

值，以及結束符(回車 CR、換行 LF、回車換行 CRLF) 和超時時間，為 0

時無超時時間，若超出時間端口無交互則斷開當前端口的通訊狀態。

第 3 步：設定完成後點擊“寫入”。

第 4 步：打開網路通訊以及網路通訊的樣例請參考附錄 7.2網路通訊示例

 Modbus通訊

即 Modbus 通訊協議，當前 PowerNexOS 系統支持 Modbus TCP、Modbus-RTU 通

訊。共有 8路通訊通道支持用戶使用。
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第 1 步：選擇需要使用的通道編號(1 ~ 8)。

第 2 步：介面下方對選中的編號進行設定。設定當前編號是否啟用以及是否在輸

出面板提示資訊。並設定通訊時的設備站號、寄存器起始地址、以及當

前編號的通訊協議類型和通訊端口。

第 3 步：設定完成後點擊“應用”。

第 4 步：Modbus通訊的樣例請參考附錄 7.3Modbus 通訊示例

3.2.5 系統設置

 通用設置
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控制器設置： 可設置當前控制器語種為中文/英文。以及控制器的時間和日期。

干涉通用設置： 可設置工作區域輸出的 DO信號的輸出模式。

程式編輯器： 可設置當前程式區的字體大小。

輸入/輸出設置：可設置 IO引腳模式，以及記憶保持。

bgmain設置： 可設置 bgmain後臺程式是否在控制器開機完成時自行啟動。

具體案例參考 7.9後臺任務。

注意：設定完成後需要點擊“應用”

 系統備份和恢復
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備份：將程式和系統配置保存在用戶指定的檔夾中，檔夾保存路徑由用戶指定。

恢復:使用備份檔進行恢復，一般的恢復內容為程式、軟 PLC檔、系統設置。

零點資訊和機器人標定數據及 PowerNex 軟體設置請在廠家指導下進行操作。

恢復出廠設置:將選中的專案進行數據清除。進行此操作前請先保留備份檔。

 關於和幫助

軟體： 顯示當前用戶正在使用的軟體版本以及推薦的控制器固件版本。

若當前控制器中的固件版本與軟體版本不匹配則出現圖中所示。

機器人：顯示當前處於連接狀態的機器人型號

控制器：顯示當前控制器的型號、硬體版本、固件等資訊。

更新： 用於更新控制器的固件。詳細參考 7.8固件更新
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3.2.6 出廠設置

 外擴軸

注意：外擴軸介面需要管理員許可權才允許進入，請進入介面前登錄管理員許可權。

PowerNexOS 系統最多支持兩個外擴軸。

 機器人零點

機器人零點設置介面，一般用於重新示教/找回原點。非異常情況下請勿更改機器

人零點。
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零點示教方法：

第 1 步：將機器人一二軸推至大概伸直位置，並將三軸推至最頂點並將四軸大致朝前。

第 2 步：在機器人零點介面中選擇需要示教的成員軸並點擊“清除多圈值”

第 3 步：掃描機器人底座二維碼獲取成員軸單圈值資訊並輸入至單圈值列表。

第 4 步：點擊“設置編碼器值”，完成原點示教。

第 5 步：寸動介面中進行全軸回零點。

3.3 調試介面

3.3.1 當前活動專案
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調試介面中功能欄首個資訊為當前活動專案，即控制器中的程式專案，非軟體中指定的

活動專案。當點擊“編譯”或“運行”，系統會將軟體指定的活動專案下載至控制器並運行。

點擊右側的下拉菜單，可顯示上次編譯的時間，以及當前控制器中所存儲的內容。

3.3.2 當前速度/設置速度

調試介面中功能欄第二位資訊提示為當前速度顯示以及速度設置，即控制器中程序運行

的速度與寸動速度關聯。運行速度的設定範圍(1% ~ 100%)

3.3.3 編譯

調試介面中功能欄第三位為“編譯”按鈕。用於檢查當前活動專案中的程式是否存在錯

誤，若檢查無錯誤時彈窗編譯完成並將程式下載至控制器中。
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下拉欄中也可以選擇單獨下載程式或單獨下載點位

表。

3.3.4 開始

調試介面中功能欄第四位為“開始”按鈕。用於啟動方案中所有程式。點擊開始按鈕時

將當前的活動專案進行編譯並下載至控制器。若編譯失敗時則產生報警。程式開始運行時，

開始按鈕切換為暫停按鈕，可點擊此處進行暫停程式。

下拉欄中可以選擇啟動 main(前臺任務) / 啟動 bgmain(後臺任務) / 單獨運行（指

定 Function） / 非編譯運行(運行當前的活動專案但不下載至控制器)。

3.3.5 停止

“停止”按鈕。用於停止所有任務或在下拉欄中選擇單獨停止前臺/後臺程式。



菜單欄、功能欄操作應用

51

PowerNex 軟體手冊

為應用而生

3.3.6 單步跳過

調試介面中功能欄第六位為“單步跳過”按鈕。用於程式中斷點時，執行當前中斷點語

句或封裝並在下一語句行保持中斷點狀態。

3.3.7 單步進入

調試介面中功能欄第七位為“單步進入”按鈕。用於程式中斷點時，執行當前中斷點語

句或封裝並在下一語句行保持中斷點狀態，注意：若當前中斷點語句為封裝函數時，則函數

中的語句也會保持中斷點狀態。

3.3.8 單步跳出

調試介面中功能欄第八位為“單步跳出”按鈕。用於程式中斷點時，執行當前中斷點語

句或封裝並退出當前語句的中斷點狀態。

3.3.9 命令行

調試介面中功能欄第九位為“命令行”按鈕。點擊後會在軟體下方彈出命令行、線程監
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控面板。用於執行命令語句或封裝以及監控所有任務進程。

命令行使用說明：

可於下方的命令輸入框中輸入需要執行的語句或需要調用的封裝函數。點擊“觸發”或

鍵盤快捷鍵回車時發送指令並執行。

線程監控使用說明：

可在該功能面板監控所有處於執行/暫停/報警狀態中的任務線程。也可以設置單個/所
有任務線程的狀態。

3.3.10 監控

專案/調試介面的右側輔助面板，可於此處選擇是否顯示。默認為顯示狀態。
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3.3.10 導出控制器

將控制器中的方案導出至軟體，其中包括程式檔、點位檔。點擊按鈕後軟體彈窗請在彈

窗中自命名導出程式後的方案名稱，並點擊“確定”。完成操作後導出的程式將存儲於當前

工程路徑中並在專案區顯示該方案。
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注意：控制器中的程式導出後，軟體會將導出的方案設為活動專案。
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3.4 幫助菜單

3.4.1 指令說明書

幫助菜單中，第一個選項為“指令說明書”，點擊後將自動打開指令手冊。

3.4.2 軟體說明書

幫助菜單中，第二個選項為“軟體說明書”，點擊後將自動打開軟體手冊(即本文件)。



菜單欄、功能欄操作應用

56

PowerNex 軟體手冊

為應用而生

3.4.3 硬體說明書

幫助菜單中，第三個選項為“硬體說明書”，點擊後將自動打開硬體手冊。

3.4.4 本地日誌資訊

幫助菜單中，第六個選項為“本地日誌資訊”，點擊後將打開存放在本地路徑中的本地

日誌文本。檔類型為 TXT格式。
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第 4 章 狀態欄操作應用

4.1 連接/斷開控制器

 連接控制器

點擊主介面右上方狀態欄中的“連接”按鈕 ,在彈窗中選擇原廠 IP 或者虛

擬機進行連接（默認實機 192.168.1.220）（虛擬機：127.0.0.1），亦可在下方 “搜索 IP”

按鈕中搜索可聯機的機械臂資訊，確認 IP 後點擊連接。若設備已被修改 IP 則在機器人 IP

窗口輸入機器人 IP 點擊開始連接也可以完成聯機操作。

注意：(搜索 IP 功能可以跨網段搜索，但聯機時仍需要電腦和控制器的 IP 處於同一網段內。)

操作結果：
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 若連接成功，右上方的“連接”按鈕會置為綠色： ，同時軟體右

下方的“日誌”中會列印“控制器準備就緒”的字樣。

 若連接失敗，右上方的聯機按鈕為灰色 ，同時軟體會彈出提示

框，提示用戶無法連接機器人。

 斷開控制器

斷開控制器只需點擊綠色“連接”按鈕，當按鈕置為灰色的時候既表示斷開聯機。同時

軟體右下方的“輸出模組”中會列印“斷開控制器”字樣。

 如果連接不上，按照以下操作步驟進行檢查：

 檢查硬體接線是否正常。

 檢查當前使用的 PC 和目標機器人控制器是否在同一網路中，確認該機器人控制器

是否可以 Ping 通。

 檢查目標機器人控制器是否被另外一個 PowerNexOS或示教器連接。若已被其他的

連接，則需將其斷開，再讓當前軟體連接即可。

 檢查當前使用的網線是否是超六類線。

 若 PC 端 IP與控制器 IP 處於同網段內，取消勾選檢查本地 IP。

 以下幾種情況可能會造成連接的斷開

 當網路發生較強干擾時；

 PC主機的 CPU佔用率過高時（超過 50%）；

 網路物理連接斷開，比如網線斷開、路由器或者交換機斷電等；

 軟體版本與控制器版本差別過大時。
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4.2 使能開關

制動狀態時： ，使能狀態時： 。

4.3 功率按鈕

低功率時： ，高功率時： 。

4.4 錯誤按鈕

點擊“錯誤” 按鈕時，彈窗 。
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4.5 重啟按鈕

點擊 “重啟” 按鈕時，彈窗 。

4.6 急停按鈕

點擊“急停” 按鈕時，出現下列彈窗提示資訊。



專案區操作應用

61

PowerNex 軟體手冊

為應用而生

第 5 章 專案區操作應用

5.1 專案工程

專案區位於導航欄右側，用於管理軟體打開的工程方案。工程中可以存儲多個方案，選

中方案後滑鼠右鍵可設置為活動專案。方案中包括了程式檔以及點位檔，一個方案中可以存

儲多個程式檔以及點位檔，但需要注意的是，程式檔 Main作為主程序必須存在。

 以圖中文字示例：全新系統；該區域為工程區域用於管理工程檔夾中的所有方案。

 以圖中文字示例：Project1；該區域為專案方案區域，用於存放該方案的程式檔以

及點位檔。

 以圖中文字示例：ProgramFiles；該選項為程式檔區域，用於存放程式檔，或新增

/刪除程式檔。

 以圖中文字示例：PointFiles；該選項為點位檔區域，用於存放點位檔，或新增/

刪除點位檔。
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5.2 新增程式檔

選擇程式檔滑鼠右鍵後顯示菜單欄。用戶可於此處新建程式檔或添加舊檔程式檔。

點擊“新建檔”後軟體會輸出彈窗。需要用戶選擇新增程式檔或點位檔，以及自定義新

建檔案名稱。設置完畢後點擊“確定”即可新建完成。新建的檔生成於程式檔或點位檔

中。

5.3 新增點位檔

選擇點位檔滑鼠右鍵後顯示菜單欄。用戶可於此處新建點位檔或添加舊檔點位檔。

點擊“新建檔”後軟體會輸出彈窗。需要用戶選擇新增點位檔或程式檔，以及自定義新

建檔案名稱。設置完畢後點擊“確定”即可新建完成。新建的檔生成於程式檔或點位檔

中。
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5.4 點位檔說明

雙擊打開點位檔。一份點位檔最大存儲量為 1000 個點位。單個點位數據中包含(點

編號、點標籤、X 座標、Y座標、Z 座標、U 座標、V 座標、W座標)等。也可以對單個點

位數據進行修改和操作，如下圖右鍵點擊某個點位後出現的菜單列表。

複製點：將點位資訊進行複製，可粘貼至其他點編號。

粘貼點：將被複製的點位資訊，粘貼至選中的點編號中。

移動到點：根據機器人當前設定的移動速度，以點對點的方式移動至選中的點座標。

示教點：在選中的點編號中存放當前的座標資訊。

保存點：保存所有點位表中的數據。

刪除點：將選中的點位編號進行刪除。

5.5 點位示教

雙擊打開點位檔。示教和運動欄在介面下方。
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示教方法：

第 1 步：選擇需要示教的點位編號(0 ~ 999)並輸入“點名稱”(選填)。

第 2 步：點擊藍色“示教”按鈕。

第 3 步：點位檔中選中任意點編號滑鼠右鍵點擊後選擇“保存點”
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第 6 章 輔助區操作應用

打開軟體時默認打開輔助區介面。若未打開輔助區介面時可在調試介面自行打開輔助區

介面。輔助窗口位於軟體右側，用於對機器人的寸動功能、I/O狀態監控、程式變數監控、

寄存器狀態、電機狀態、通訊狀態進行監控以及調試。

輔助區介面：

打開輔助區方法：
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在菜單欄中選擇“調試”，並在下方功能欄中選擇“監控”即可打開輔助面板或關

閉輔助面板。

6.1 寸動

寸動介面中區分兩大塊，分別是寸動面板和日誌面板。寸動面板用於移動機器人，動作

模式分為兩種，連續運動模式和固定距離模式。

當前手臂姿態：顯示當前機器人執行器具中心的用戶坐標系、工具坐標系、負載編號、

左右手系、肘部姿態(六軸)、手腕姿態(六軸)

寸動模式： 選擇需要執行移動的模式，區分為連續 / 短距離 / 長距離。當模式
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為連續是則持續點擊方向按鈕時機器人持續運動，反之則停止運動。

短距離 / 長距離點擊方向按鈕後根據設定的距離值執行一次運動，多

次距離運動時需要多次點擊。

速度： 機器人運動的速度比例，僅對寸動功能有效。

當前位置： 顯示當前的座標，若為四軸時僅顯示 XYZU座標，右側為方向輪盤按鈕。

6.2 I/O

I/O介面分為四個欄目，分別為“用戶 I/O”、“模擬量 I/O”、“編碼器”、自定義

“I/O”。可於當前面板自行監控或控制 I/O輸出。

用戶 I/O： 監控 DI狀態或控制 DO輸出狀態。

模擬量 I/O：監控模擬量 AI的值或在模擬量 AO中設定輸出的值。

編碼器： 監控外部編碼器回傳給控制器的值，以及設置監控濾波值。
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自定義 I/O：自定義需要監控的用戶 I/O、模擬量 I/O、編碼器的通道。

6.3 變數

變數介面分為三個欄目，分別為“全局變數”、模組變數、局部變數。用戶可於此處監

控或修改活動專案中使用到的變數資訊。

全局變數：僅監控程序中被 Global函數定義的變數。

模組變數：僅監控指定模組中非函數內的變數。

局部變數：僅監控指定模組內某個函數中的變數，需要在函數中斷點可見。

修改值：選中需要修改的變數後，在下方修改值輸入框輸入需要修改的值並點擊

“寫入”，即可完成對變數中的值修改。

6.4 寄存器

寄存器介面分為兩個欄目，分別為“系統寄存器”和“用戶寄存器”。用戶可於此處監

控系統寄存器或用戶寄存器的值，也可以在此處對寄存器中的值進行修改。
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系統寄存器地址範圍： 十進位(0 ~ 1023)、十六進制(0x0000 ~ 0x0399)

用戶寄存器地址範圍： 十進位(0 ~ 10239)、十六進制(0x0400 ~ 0x27FF)

有符號十進位： 有±符號的十進位數值，範圍(-32768 ~ 32768)

無符號十進位： 從 0開始的十進位數值，範圍(0 ~ 65535)

十六進制： 以字為單位進行取值，最大數值為 0xFFFF。

二進位： 以位為單位進行取值，每個寄存器有 16個位。

6.5當前位置

顯示當前機器人座標，歸屬的用戶坐標系、工具坐標系、負載編號、當前手勢、肘部姿

態、手腕姿態。以及大地座標、關節座標、單關節脈衝位置。
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6.6電機狀態

顯示當前全部電機狀態(軸速度、電機速度、電機扭矩、負載率)。以及單個電機的詳

細資訊。
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軸速度 ：指定關節的電機速度以及實際移動速度，顯示為 毫米/秒。

電機速度：指定關節當前的電機轉速，顯示為 轉速/分鐘。

電機扭矩：電機旋轉產生的力矩，顯示為 當前力矩/限制力矩。

負載率： 功能預留 暫未開啟

6.7通訊狀態

顯示當前控制器、驅動器、I/O板卡、第三方外設的連接狀態。
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6.8日誌面板

日誌面板位於輔助區的右下側。用於輸入軟體操作日誌，資訊提示，警告資訊，錯誤資

訊，查找結果。
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日誌： 輸出資訊面板、警告面板、錯誤面板內容。

資訊 Log：輸出軟體提示和程式中列印資訊。

警告 Log：輸出軟體提示的警告內容。

錯誤 Log：輸出伺服產生的錯誤內容。

查找結果：查找功能在程式中查找關健字的結果，顯示關健介存放於哪些程式模組中，以及

顯示關健字出現在模組中的第幾行。
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第 7 章 附錄

7.1 串口通訊示例

進行串口通訊時，需要對通訊端口進行配置。並在程式中對端口進行啟用。

#1通訊端口配置示例：

串口通訊程式示例：

Function main

Integer AA

ReConnect:

SetCom #2,38400,8,2,N,CRLF,NONE,NONE,0

OpenCom #2

Do

Print #2 ,"OK"

Input #2,AA

Print AA

Loop

Fend

注意：該程式僅作為示例範文，需要進行通訊測試時請根據實際應用修改該示例程式！

通訊的程式必須寫在同一函數內，不可將建立通訊與數據交互分開，否則導致報警！
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7.2 網路通訊示例

因無法通過設置直接打開端口直接進行通訊，因此僅作為資訊監控。一般會在程式中對

網路通訊端口進行設置並打開。以下是示例範文。

Function main

String CCD_X$,CCD_Y$,CCD_U$

ReConnect:

CloseNet #201 '關閉 201 端口

SetNet #201 , "192.168.1.220" , 9000 ,CRLF '設置 201 端口

OpenNet #201 As Client '打開 201 端口

WaitNet #201, 5 '等待 201 端口 5 秒內連接

If ChkNet(201) = -1 Then '根據連接狀態進行輸出回饋

Print "視覺 TCP通訊錯誤，端口已打開，但是未建立通訊"

Wait 1

GoTo ReConnect

ElseIf ChkNet(201) = -2 Then

Print "視覺 TCP通訊錯誤，其他任務正在使用端口"

Wait 1

GoTo ReConnect

ElseIf ChkNet(201) = -3 Then

Print "視覺 TCP通訊錯誤，未打開端口"

Wait 1

GoTo ReConnect

EndIf

Do

Print #201 , "EXW,1" ,0 ,0 '向 201端口發送內容

Input #201 , CCD_X$,CCD_Y$,CCD_U$ '接收 201端口內容

Print CCD_X$,",",CCD_Y$,",",CCD_U$ '軟體輸出接收內容

Loop

Fend

注意：該程式僅作為示例範文，需要進行通訊測試時請根據實際應用修改該示例程式！

通訊的程式必須寫在同一函數內，不可將建立通訊與數據交互分開，否則導致報警！

建議：接收內容使用全局變數即可將數據交互內容全局使用！
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7.3 Modbus通訊示例

第 1 步：在設置面板中選擇“Modbus 通訊”。

第 2 步：選擇需要設置通訊的編號。

第 3 步：在下方設置欄中點擊“啟用”並對從站 ID、Modbus 類型、端口進行設置。

第 4 步：點擊藍色“應用”按鈕。

第 5 步：使用上位機/PLC 或網路調試助手進行寄存器讀寫。

注意：當前 Modbus 通訊方式。控制器作為從站，上位機/PLC 或網路調試助手作為主

站訪問控制器。由外部對控制器寄存器地址進行讀寫。

Modbus 通訊讀寫示例請參考 7.4 網路調試助手。

7.4 網路調試助手

網路調試助手操作應用：
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第 1 步：在設置面板中選擇“PC和控制器”。

第 2 步：介面右側，在通訊設置端進行對調試助手進行配置。協議(伺服器/客戶端)、
本地 IP(伺服器 IP 地址)、本地端口(0 ~ 65535)、打開/關閉伺服器 或

連接/斷開伺服器。

第 3 步：運行通訊程式進行通訊測試。

內容輸入框：可在輸入框內輸入需要發送的內容，並選擇通訊時所需的起始符、結束符。

注意：所有通訊回饋內容將會在“通訊輸出面板中回饋”。

請使用調試助手時及時查收面板內容。

通訊時注意設定的結束符(CR回車、LF 換行、CRLF回車換行)

警告：若調試助手作為客戶端連接不存在的伺服器時，將會被限制操作。

Modbus TCP 客戶端操作應用：

通訊設置端

通訊輸出面板

內容輸入框
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第 1 步：在設置面板中選擇“PC和控制器”。

第 2 步：介面右下角設置 Modbus 從站的 IP、端口、站號等內容。

第 3 步：點擊藍色“連接 Modbus 伺服器”按鈕。

第 4 步：查看“通訊輸出面板”是否出現連接伺服器成功字樣。

第 5 步：設置讀寫地址、數據類型、功能、值(按功能選填)等內容。

第 6 步：點擊“觸發”按鈕，對 Modbus從站寄存器地址進行讀寫。

提示：介面右下角中的“地址”，以十進位為單位，非 Modbus報文中的十六進制。

系統寄存器十進位地址(0 ~ 1023)
用戶寄存器十進位地址(1024 ~ 10239)

注意：所有通訊回饋內容將會在“通訊輸出面板中回饋”。

請使用調試助手時及時查收面板內容。

通訊輸出面板



附錄

79

PowerNex 軟體手冊

为

7.5 硬接線 IO占位示例

配置寄存器映射 IO、EIP 通訊、ProfiNet通訊時，需要優先配置硬體線 IO介面。否

則將引起系統錯誤，導致硬接線信號無效，或控制器宕機。

第 1 步：在設置面板中選擇“拓展 I/O”。

第 2 步：選擇設置的編號，優先選擇“EIO-1”。

第 3 步：在下方設置欄中通訊方式選擇 EthereCAT 並輸入 DI數量 32，DO數量 32。

第 4 步：點擊藍色“寫入”按鈕。
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7.6 寄存器映射 IO

配置寄存器映射 IO前請先配置硬接線 I/O占位。否則將引起系統錯誤，導致硬接線信

號無效，或控制器宕機。硬接線 I/O配置請參考 7.5硬接線 IO占位示例。

第 1 步：在設置面板中選擇“拓展 I/O”。

第 2 步：選擇設置的編號，選擇非“EIO-1”以外的編號。

第 3 步：在下方設置欄中，通訊方式選擇“寄存器”。並輸入需要映射的 DI 數量、

DO數量。

第 4 步：將 DI 映射的寄存器起始地址和 DO映射的寄存器起始地址隔開，否則導致 DI
與 DO映射同個地址內容。

第 5 步：點擊藍色“寫入”按鈕。

注意：寄存器映射 DIO的方式為一個寄存器地址對應 16個 DI/DO。

若映射 AIO時，一個寄存器對應一個 AIO。

操作方法大致相同，請用戶配置時合理分配地址。
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7.7 EtherNet/IP通訊設置

配置 EIP 通訊前請先配置硬接線 I/O 占位。否則將引起系統錯誤，導致硬接線信號無

效，或控制器宕機。硬接線 I/O配置請參考 7.5硬接線 IO占位示例。

第 1 步：在設置面板中選擇“拓展 I/O”。

第 2 步：選擇設置的編號，選擇非“EIO-1”以外的編號。

第 3 步：在下方設置欄中，通訊方式選擇“EtherNet/IP適配器”。並輸入需要映射

的 DI數量、DO 數量、AI數量、AO數量。

第 4 步：將 DI 映射的起始地址和 DO 映射的起始地址隔開，否則導致 DIO與 AIO映射

同個地址內容。

第 5 步：點擊藍色“寫入”按鈕。

注意：EDS檔中，最大支持 480Byte 通訊組。

DIO共 1024通道，減去 32硬接線占位剩餘 992通道，因此配置 EIP通訊時 DIO
最大數量為 992。
因 992通道/8 bit(1 Byte)為 124，剩餘 356Byte可在 AIO中進行配置。

一個 AIO通道為 2 Byte，因此配置 EIP通訊時 AIO 最大數量一般為 178。

警告：配置時需要注意將 DIO 的起始地址與 AIO 的起始地址間隔開，否則導致導致

DIO與 AIO同個地址內容。
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7.8 固件更新

第 1 步：在設置面板中選擇“關於和幫助”。

第 2 步：點擊“固件更新”。

第 3 步：在彈出的窗口中選擇固件包路徑。

第 4 步：在彈窗詢問中點擊“確定”。
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第 5 步：等待控制器重啟完成，固件更新時間大約 5 ~ 8 min 請耐心等待。
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7.9 後臺任務

後臺任務，在本軟體中簡稱 bgmain。即為控制器開機完成後自動運行的程式。任務中

執行的內容由用戶自行編寫。控制器開機完成後是否自動運行程式由用戶自行選擇。

開啟自動運行後臺任務：

後臺任務程式示例：

注意：bgmain 編寫完成後需要將程式保存並構建入控制器，否則控制器開機後無法索

引 bgmain程式。

警告：bgmain 程式檔中禁止使用動作指令以及控制伺服狀態。
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